FURUNO AUTOPILOT IWAVDIIOt rota e ok oparaton for How to dodge boats, obstacles ~N

English NAV . I 300 e o oo In STBY/NAV mode Operation in the safe helm mode  »~
manual and Installation manual. . .
- (Available with the Accu-Steer
Model pl Ot \ : e oo et e % o &Q\ FPS 12V/24V drive unit.) _
Operator's Guide ol \ Release after object has been dodged. Turn the helm to dodge object. )
Key functions a g, How to use the preset turns N
A Short press: Turn on Short press: The [ (S22 ] key provides »> IR o #ﬁ
power; open the Open the turn menu. various turnings, motions Q\ Q\ Q\
brilliance adjust window. : ' Long press: P- to “port” ’ : e —
Long press: Turn off 5 Open/close the user oy ” elect urn type.
power : . menu. S: to “starboard (See below)
NZIR STBY mode (Short AIFSTEY mods Short | | () o (Yo - OB :
presszj ?h?)ngedthel , , prebsg) thtw)angde thle T<- > 1 > \T4 »,27 > (o) fe) > > > > > X
main data box display. : sub data box display. urn urn ; ; ; ;
AUTO and SABIKI™ AUTO and SABIKI™ (Default (Defauir ~ OPtTUm  SpralTum - Figure8Tum - Zigzag
mode (Short press): ! mode (Short press): \setting: 180°) setting: 90°)
Steer boat to port by E STBY mode (Short : Steer boat to
1 degree. press): When the ! starboard by 1 degree. | (QEESUIN®e]aiife]|IHEIOZI0K ; ~N
""""" STBYmode (Long  Jestination s not seton | ew"sTBY mode (Long | | Turm T RITO ST
% . ' the GPS navigator | E _ Turning on/off the remote controller : Switching AUTO and STBY mode
press): GotoNFU 1 55 45 AUTO mode = press): Go to NFU L MENU k ' "Press STBY/AUTO key to switch from
(PORT) mode. ' When the destination is | (STBD) mode ong press v . AUTO mode to STBY r)T/1ode and vice versa
™ ! ) : ™ & AUTO mode to SIBY mode and vice versa.
AUTO and SABIKI _ ' set on the GPS navigator | AUTO and SABIKI . —— 4
mode (ShOI’t press). | Open the steering mode mode (Short press). Pairing procedures On NAVpilot-300 .
Steer boat to port by ' selection window ; Steer boat to starboard Turn on and select [Wireless RC] from the menu.
10 degrees. ! Other modes (Short l by 10 degrees. v
: . On GC-001
ggfézrenzg%eéT§Ln?ggepress)  press): Go to STBY ; (D)g:j%ren(lgt_f_eBsD)(lﬁggepress). Turn on and select [PAIRING] =p Select the remote controller from the listed
\, . mode : /| menu and select [YES]. equipment and pairing is completed.
How to adjust brilliance N\ | T e
Gest t
Panel Dimmer (Adjust the panel dimmer.) e lfre pere n . o 1. Point towards the bow.
| b > ‘lBl”mlan:ll [: 1. Point the current heading direction 3 Port turn ‘ 3 Starboard turn
Short Q\ cEEEN or &b\ (Adjust the display brilliance.) with the remote controller. ' ,
ort press @Aciose 2. Press GESTURE key. @
\_ J
How to select a steering mode N 3. :’r\]/it%%e;;;”ﬁ the GtEﬁTquNkAe\);’ T?VQ?OO
e — /e ~N e GC- orizontally an pilot-
STBY mode Adjomode, For advanced auto will steer to the pointed direction.
————— From manual mode mode, connect
Frocrln AUTO/NAV =~ P NAVpilot to a navaid \_4- Release GESTURE key.
mode ;
which outputs -
? - > ? position data. Select If this happens... \
Q\ Q\ [Advanced Auto: ON] Control unit display is blank Drive unit steers helm hard Mow to displ N
from menu, then - Press key several over when Auto is activated Wp_ay )
Steer boat with  Steer boat on operate NAVpilot as times and adjust the brilliance. - Do rudder limit setup and installation menu.
helm wheel. desired course. {in AUTO mode. ) rudder test on Dockside setup | On STBY display
NAV mode, Displayed compass heading menu, in Installation menu. Press
f NAV mode is available. does not match with vessel and hold
Wavpoint Please select the steering %\ compass NAVpilot does not auto
o/ P mode. - Compass not calibrated. advance '
> e »> e > 3 NAV (Economy) > or P = Press
LD Manuall steer Q\ BB NV (Precision) Do compass setup in Sea trial - No position data. Check that i 3 times
Select destination boat tovyard AUTO AR menu, in Installation menu. position source is outputting J
\.on GPS navigator. waypoint. Gance 15 . this data. )




FURUNO AUTOPILOT T aflal t;‘?gjneét%”n ﬁ;é;z::gg‘:;;%:igf”"e Eviter les bateaux et les obstacles N

Ealibemen oty blidionmatonsy En modes STBY et NAV Utilisation en mode Priorité barreur,
F ran Qa IS i o reportez-vous au manuel d'utilisation. % W
~ Tous les noms de marque et de produit ou
Modeéle NAVp I t'300 : ﬁ ‘%‘

e e Q\ Accu-Steer FPS 12V/24V.)
Guide d'utilisation g " \_Relachez la touche aprés avoir éviter l'objet. Tournez la barre pour éviter l'objet. J
Fonctions des touches — pr— W, Utilisation des rotations prédéfinies
. . | S g
Pression rapide™: 1 295 : Pression rapide™: La touche [ [SBF ] permet d'effectuer N <1 . m _’&
onci met quLflptfamg?t sgus ' T ! tai ouvre le menu de diverses rotations et mouvements.
ension, ouvre fa fenetre ce | rotation. P: vers « babord » Sélectionnez le type de rotation.
réglage. ;  Appuyez longuement sur la S: vers « tribord » (Voir ci- dégsous)

. touche**: ouvre/ ferme le

Emenu utilisateur. b s p s p s p s b s
R ‘ |¢>| ;4>\4>,4>®<>(.)4> - <>®4>®4>

Appuyez longuement sur la |
touche**: met hors tension.

Mode STBY*: définit *: Pression rapide Mode STBY*: définit . , . . . .
mlafﬁchage de la zone ** _AP_Q‘_JXG__Z_[Q[‘QH_G_’F_?[‘T_, l'affichage de la zone R\,/|r|age 1 R\/lrla\ge 2 Cercle Spirale Figure 8 Rotation Zigzag
de données principale. Mode STBY*: ' de données secondaire. c(légag ?9?8%%’3 (déig 19998?;
Modes AUTO et SABIKI™ *: 5 Lorsque la destina-: Modes AUTO et SABIKI™ *: \Zefaut - Ut Y,
barre le bateau sur babord  !tion n’est pas définie : barre le bateau sur tribord Commande tactile GC-001 . )\
d'un degré. ' (Navigateur GPS), . d'un degre. . : e 5
——————————————— STBY™ basse ' passez en mode AUTO. e Mode STBY™ oasse Mise sous/hors tension de la telecommande 5 Passage en modes AUTO et STBY
Mode STBY*™ passe | orsque la destination ! Mode STBY™: passe Sppuyez longuement sur la touche MENU. : Appuyez sur la touche STBY/AUTO
en mode NFU (PORT) ' gst définie (Navigateur ' en mode NFU (STBD) ! pour passer du mode AUTO au
Modes AUTO et SABIKI™ *: | Modes AUTO et SABIKI™ *: | | ©F  pour P - <*X
' GPS), ouvrez la fenétre , . mode STBY et inversement.
barre le bateau sur babord de | ' de sélection du mode de barre le bateau sur tribord de | |- sasssssmmmmmmmmmmmmmmm—m——" """ """ttt tooo- R e e Rt
10 degrés. ' navigation. . 10 degreés. Procédures de pairage Sur NAVpilot-300
Autres modes™*: ; Autres modes*: passe ' Autres modes™*: Sur GC-001 Ouvrez le menu et sélectionnez la page
dﬂode Evitage (PORT) 'en mode STBY. | mode Evitage (STBD) ) Insérez une batterie et vérifiez si [RC sans fil] dans le menu [Installation].
' : la télécommande est allumée.
Réglage de la luminosité ~N v v
OhEe ) <1 YO m (Régler la brillance du clavier.) Ouvrez le menu [PAIRING] <  Sélectionnez la télécommande parmi les
> s [: _etselectionnez [YES]. équipements indiques pour terminer le pairage.
[««] | | | . " vz . .
Pression rapide - Fermer % ou (Régler la luminosite de 'ecran.) [ | Fonction tactile_ 1. Orienter vers la proue & 3. ‘V;rgabged
\_ /| 1. Pointez la télécommande sur le cap actuel a tribor
Sélection d'un mode de navigation ~, | 2 Appuyez surla touche GESTURE. &
Mode STBY. Mode AUTO. (En mode auto avancé, ) 3 Eggﬁgﬁég Lec!ﬁ‘r’%ﬁ?g:r”\‘,ﬁrdea{};faﬂ'_rec“°3” Virage G~
En modes N En mode manuel connectez le NAVpilot & 4. Relachez la touche GESTURE pour " 2 babord
AUTO et NAV I un auxiliaire de navigation| | | " giriger NAVpilot-300 sur le cap visé.

indiquant la position.

E - " ? Sélectionnez [Auto Rte
Q\ Q\ Fond: ON] dans le menu, < Sy - Le groupe permet de tourner le

' e
Barrer le bateau puis utiIiAsez le NA}/piIot I;:icl:z::,_d unité de conirdle gouvefnail '|usgu’al_1 Qoint de butée | Affichage du _
"Mode NAYV.  alamain Barrer le bateau sur | de la méme maniére - Appuyer sur la touche lorsqu'Auto est active. . menu Installation:
Mode NAV, @ ' le cap souhaité. ( gu'en mode AUTO. ) lpp. y ois et réaler [a bril - Définissez la limite de gain et réalisez | surl'écran STBY,
plusieurs fois et regier 1a brilance. 1 test de gain dans le menu Réglage Maintenez
f — Le cap compas affiché ne a quai, dans le menu Installation. -Q\ enfonceé
Waypoint sy AR, | | comespondpasaucompas
P > 7 > > | ce piotage. - du bateau. , NAVpilot n'avance pas +
- v i R —— ou - Compas non étalonné. automatiquement. y Appuyez
Sélectionnez la Amenez le bateau EB  NAV(Précision) Vo> 4 Configurez le compas dans - Pas de données de position. ’ 3 fois
destination sur le au cap a suivre pour B AuTO Q\ le menu Réglage en mer, Vérifiez que la source de position L

J
\navigateur GPS. atteindre le waypoint. Annuler Y, \dans le menu Installation. génére ces données. )




AUTOPILOT

Modelo NAVplIOt'300

Guia del operador

VAVDI/OE

El propésito de esta guia es explicar el
funcionamiento basico de este equipo.
Para obtener informacién més detallada,
consulte el manual del operador y el
manual de instalacion.

Todas las marcas y nombres de
productos son marcas comerciales,
marcas registradas o marcas de
servicios que pertenecen a sus
respectivos duefios.

Funciones de teclas
Pulsacion corta*:
Se enciende el equipo; se

Pulsacion larga**: Se apaga el

Modo STBY*: Se cambia

de datos principal.
Modo AUTO y SABIKI™*: Se
gobierna el barco

abre la ventana de ajuste de brillo.

la presentacion del cuadro |

/A

SETCSE

*: Pulsacion corta

1 del cuadro de datos secundario.
: Modo AUTO y SABIKI™*: Se
i gobierna el barco a estribor

Pulsacion corta: )
Se abre el menu de giro.
PuIsacnon larga: Se abre/cierra
el menu de usuario.
Modo STBY*: Se
cambia la presentacion

**: Pulsacion larga |
ababorfgrado. - Hiode STBY Camnde I
Modo STBY**: : no haya un destino ! Modo STBY**:
Se va al modo NFU . establecido (Navegador de ! Se va al modo NFU
(BABOR) ' GPS), vaya al modo AUTO. i (ESTRIBOR)
Modo AUTO y SABIKI™ *: ' Cuando hay un destino : Modo AUTO y SABIKI™*:
Se gobierna el barco . establecido (Navegador de  : Se gobierna el barco a
a babor 10 grados. + GPS), abra la ventana de 1 estribor 10 grados.
Otros modos**: Modo Dodge 1 seleccion de modo de gobierno. | Otros modos™:
(ESQUIVAR) (BABOR) ' Otros modos*: vaya al modo ' Modo Dodge (ESQUIVAR)
\_ . STBY. i (ESTRIBOR) )
Como ajustar el brillo

Illuminaci. Panel
(<] [ [ [ ][]

Brillo

>
Pulsacion corta

@AClose

Modo STBY
Desde el modo AUTO

Modo NAV

Cbémo seleccionar el modo de gobierno

rueda del timon.

L

& &,

\
r (Ajustar la iluminacion del panel.)

(Ajustar el brillo de la
presentacion en pantalla.)

Modo AUTO

Desde el modo manual

y el modo NAV A g
EQ\ > > EQ\
Gobernar el Gobernar el
buque con la buque con el

rumbo deseado.

[Para utilizar el modo )
automatico avanzado,
conecte el NAVpilot a
una ayuda a la
navegacion que
proporcione datos de
posicion. Seleccione
[Auto Avanzado: ON]
en el menu, después
utilice NAVpilot como

Como evitar otros buques u obstaculos

En modo STBY y modo NAV

QQ\ 0 bien EQ\

\ Soltar cuando haya esquivado el objeto.

Funcionamiento en el modo de timdn seguro

(Disponible con la unidad servo
Accu-Steer FPS 12 V/24 V)
Girar el timon para esquivar el objeto. /

\
I%\

La tecla [ ] da acceso
a varios giros y movimientos.

P: a «babor»
S: a «estribor»

Cdmo utilizar los giros preestablecidos

moienm
=y > SO, o pien A

Seleccione el tipo de giro.

nﬁbm 4>P\4>,34> P@(PGQVGQPb‘P%QP@‘PX

"ﬁQ\

(Vea mas abajo)

Giro de usuario Giro de usuario Giro en 6rbita Giro en espiral  Giro en Giro en
(Configuracion (Configuracion forma de 8 zigzag
\ predeterminada: 180°) predeterminada: 90°) )
Control de gestos GC-001 ~N

Activar/desactivar el control remoto : Cambiar entre los modos AUTO y STBY

Pulsacion larga MENU. w

' Pulse la tecla STBY/AUTO para cambiar

Procedimientos de emparejamiento

En GC-001
Introduzca una bateria y confi
que el control remoto esté act

v

Seleccione el menu [Pairing]
y, a continuacién, [YES].

Funcionamiento de gestos

2. Pulse la tecla GESTURE.

gobernar el barco con el co

3. Apunte hacia la direccion deseada para

4. Suelte la tecla GESTURE y NAVpilot-300
\__Se gobernara hacia la direccion apuntada.

En NAVpilot-300

rme

ivado. Mmenu [Installation].

v

1. Apunte hacia la direccion del rumbo actual con el control remoto. 1. Apunta hacia la proa.

3. Giro a babor

ntrol remoto.

Active y seleccione el menu [RC sin Cable] del

Seleccione el control remoto de la lista de
equipos y el emparejamiento se completara.

aYs

3. Giro a estribor

Si esto sucede ...

La presentacion de la unidad
de control aparece en blanco.
- Presione la tecla

varias veces y ajuste el brillo.

La unidad servo gobierna el timén

intensamente cuando Auto esta

activado.

- La fase de la unidad no esta
establecida correctamente.

(en el modo AUTO. ) El rumbo del compas mostrado E(Ta]a’hce IIa conﬂgugackqn ge Ilmltle de ] r’ulsamon
no coincide con el compas del ony la prueba de imon en el menu arga
£l modo NAV esta disponible. mQ\ barco. de conﬂ_gyramon en puerto, en el menu +
r Waypoint Seleccione elmado de gobleme. ' - Realice la configuracion del ~ Instalacion. Pulse la
— > 7 "? P B3 nav (Econsmico) o bien compas en el menu Sea trial  NAVpilot no realiza avance automatico. ? tecla
Seleccionar el +/ Gobernar el buque Q\ EB NAV (Precision) Y 154 (Prueba de mar), en el mend - No hay datos de posicién. Compruebe Q\ 3 veces
destino en el g’ manualmente hacia AUTO Q\ Installation (Instalacion). que el origen de los datos de posicion ~ g
\_Nnavegador de GPS. el waypoint. Cancelar Y, esta produciendo estos datos. )

w
menu Instalacién:
En la presentacion
STBY




In dieser Anleitung wird die . . . .
FURUNO AUTOPILOT WAD Ot ggp;lggﬁggg:!fté%}leenr]l;g%{girllgreées Ausweichen vor SCIffen und Hindernissen ~
- B Im STBY-Modus und im NAV-Modus  Bedienung im Modus ,Sicheres Steuer s>
Modell NAVpI'Ot-300

Insalatonshandbuch oder €5, (Verfiigbar mit der Antriebseinheit

Alle Marken- und Produktnamen

. sind Warenzeichen, eingetragene . Accu-Steer FPS 12V/24V)
AU P20 T R EEEChaB il | Nach dem Ausweichen loslassen. Steuer drehen, um dem Objekt auszuweichen.

Hauptfunktionen , o, Verwenden der voreingestellten Wendemanover ~
B Kurz driicken™: Schaltet dasi - Kurz driicken™: Die Taste [ [S¥g4 1 ermdglicht

Gerét ein; 6ffnet das !
Einstellungsfenster fir die Helligkeit. :
Lang driicken**: Schaltet das
Gerat aus.

____________________________________

STBY-Modus*: Zum
Andern der Anzeige des

&)
Offnet das Wende- verschiedene Wendemandver. #%\Oder EQ\ 'VE

| Meni.
! Lang driicken**: &ffnet/- g Eggﬂ gtaeculrebr(z)frd Art des Wendemandvers auswahlen. (Siehe unten)

. schlielt das Benutzermend.
! P s P S P J P S P S
R ,‘: .4)‘ ‘,4} > > > > <> <> > PR
m STBY-Modus*: Zum \" "/ (.) @ d b % % X

Andern der Anzeige des Benutzer-Wende Benutzer-Wende Orbitwende  Spiralwende Achterwende Zickzack-

Hauptdatenfensters. ; * Kurz driick i Unterdatenfensters. (Standardein-  (Standardein- Wende
AUTO und SABIKI™ Modus*: | ;112 STERED . AUTO und SABIKI™ Modus*: | (stellung: 180°)  stellung: 90°)

: Lang dricken . . )
Steuert das Schiff um 1 Grad nach v 9 T Steuert das Schiff um 1 Grad

Backbord. STBY-Modus*: Ist das | nach Steuerbord. Gestengesteuerte Bedienung GC-001 ~

................................... Ziel nicht eingestellt ... ...

STBY-Modus**: Wechsel ; (GPS-Navigationsgerat), 5 STBY-Modus**: Fernbedienung ein-/ausschalten Wechsel zwischen AUTO- und STBY-M
zum NFU- (PORT-) Modus  : wechsel zum AUTO-Modus. Wechsel zum Taste MENU lang driicken. w Driicken Sie die Taste STBY/AUTO,
AUTO und SABIKI™ Modus*: ' Ist das Ziel eingestellt i NFU-(STBD-)Modus |}~ um vom AUTO-Modus zum %
Steuert das Schiff um 10 Grad nach | (GPS-Navigationsgert), | AUTO und SABIKI™ Modus *: Vorgehen beim Pairing . STBY-Modus und umgekehrt zu wechseln.
Backbord.  Offnet sich das Auswahlfenster | Steuert das Schiff um 10 Grad Am GC-001 “Am NAVpilot-300 T
‘gg;.'i.e Modi™: Ausweichmodus . fiir den Steuermodus. : Ra(i;‘ Steﬁeﬁgﬁ’- Legen Sie eine Batterie ein. Stellen Schalten Sie das Gerét ein. Wahlen Sie die Option
( ) : Andere Modi**: Wechsel zum ; Andere Modi™. Sie sicher, dass die Fernbedienung [Drahtlos RC] aus dem Menii [Installations] aus.
& ' STBY Modus . Ausweichmodus (STBD). _/ | eingeschaltet ist. 4
Anpassen der Helligkeit AY d Wahlen Sie die Fernbedienung in den aufgelisteten
Cercing ‘DQ\oder (Stellt den Panel-Dimmer ein.)| | Offnen Sie das Mendi [Pairing] . Geraten aus. Das Pairing wirdgnun abgesghlossen.
oL > oll [: O\ und wahlen [YES].
.gl Hell\gkelt ---------------------------------------------------------------------------------------------------
N oder (Stellt die Bildhelligkeit ein. i
\_Kurz driicken @Bschiieten aQ\ &Q\ o ket ein.) ) Gestenbedienung 1. Punkt in

1. Zeigen Sie mit der Fernbedienung in die aktuelle Kursrichtung

. o ' Richtung Bu
Auswahl eines Steuermodus 2. Driicken Sie die Taste GESTURE. €& 3 Backboard e 3 Steuerboard

N\ ’ X
STBY-Modus. AUTO-Modus, «/erbinden Sie NAVpiIot\ 3. Ze|gen S|e in die gewu_nschte Richtung, um Ihr Drehung s Drehung
s Im manuellen Modus: fiir den erweiterten Schiff mit der Fernbedienung zu steuern. '
Im AUTO-Modus Pan' P’ Auto-Modus mit einem 4. Lassen Sie die Taste GESTURE los. Der NAVpilot-300
und NAV-Modus Navigationsgerat, das \__ steuert das Schiff in die angegebene Richtung. 2,4 Y,
> > > ) Positionsdaten ausgibt. Wenn das passiert....
?Q\ ?Q\ Im Meni [Adv. AUTO: Das Displ St st Die Antriebseinheit reit das )
. . ) Ein] wahlen und =as Lispiay des Steuergerdis  gteyer jm Auto-Modus fest herum. |
Schiff mit Steuerrad ~ Schiff auf gewlinschtem | NAVpilot dann wie im Istleer. — Richten Sie das Ruderlimit im Anzeige des
steuern. Kurs steuern. \AUTO-Modus bedienen.)| | ~ Driicken Sie WM mehrmals Hafen-Setup-Menii im Installationsmeniis:
NAV-Modus und stellen die Helligkeit ein. Installationsmenii ein und fiihren ~ |Im STBY-Display
einen Rudertest aus.
Der angezeigte Kompasskurs Driicken
F NAV-odus ist verfigbar. I | | stimmt nicht mit dem Der NAVpilot steuert das Schiff und halten
2~ Wegpunkt Steuermodus. Q\ ScEiffskomnasz ubeﬁiE-rb o nicht automatisch weiter. +3 |
. > > E > I3 NAV (Economy) - —Rompass wurde nicht kalibriert. — Keine Positionsdaten. -ma
Ziel auf o e . Q\ EB NAV (Genau) ’ oder Richten Sie den Kompass im Stellen Sie sicher, dass die Q\ dricken
GPS-Navigations Schiff manuell zum AUTO %\ See-Testfahrt-Menii im Positionsquelle diese Daten L y
\ gerat auswahlen. Wegpunkt steuern. Abbrechen Y, \ Installationsmenti ein. ausgibt. W,




Lo scopo di questa guida & fornire

i concetti base per il funzionamento
di questa apparecchiatura.

Per maggiori informazioni, vedere il
Manuale Operatore ed Installazione.

AUTOPILOT VAVDI/OE

vodelo NAVpilot-300
Guida per I’operatore
Funzioni principali

Pressione breve*: !
Accensione; apertura della 5
finestra di regolazione della luminosita.

Pressione prolungata**: Spegnimento.:
1 *: Pressione breve

In Modo STBY*: Modificare la : **: Pressione prolungata In Modo STBY*: Modificare
visualizzazione della casella

In Modo STBY*: ! la visualizzazione della
dei dati principali.

Se la destinazione | casella dei dati secondari.
In Modo AUTO e SABIKITM* D|r|gere Inon e |mpostata

'In Modo AUTO e SABIKI™*: Dirigere
limbarcazione di 1 grado a sinistra. (Nawgatore GPS), ' I’imbarcazione di 1 grado a dritta.

srooontooe--oo-oo---o-o-------------igndare in modalita AUTO --------------------------------------
In Modo STBY**: Andare in Se la destinazione : In Modo STBY**:
modalita NFU (PORT) e |mpostata (Na\"gatore Andare in modalita NFU
In Modo AUTO e SABIKI™*: Dlrlgere GPS) apnre la finestra di | (STBD)
limbarcazione di 10 gradi a sinistra. seIeZ|one modalitadi ' In Modo AUTO e SABIKI™*: Dirigere
Altre modalita**: Modalita Dodge 'manovra. » l'imbarcazione di 10 gradi a dritta.

Tutti i tipi ed i nomi dei prodotti sono
marchi, marchi registrati e brevettati
dai loro rispettivi titolari.

~

Pressione breve*:
Apertura del menu di virata.

Presswne prolungata**:
© Apertura/chiusura del menu utente.

(PORT) AItre modalita*: Andare | Altre modalita**: Modalita Dodge
\_ 'in modalita STBY. | (STBD) )
Come regolare la luminosita ~
T — %\ o AER Regola2|one della luminosita
%\ (L] | [ ][] = Q\ del pannello.)
. wEENEE ‘o Q o ﬁ (Regolazione della luminosi-
 Pressione breve @i Q\ Q\ ta dello schermo.) )

Come selezionare una modalita di manovra

[Per funzioni avanzate \\
di modalita automatica,
collegare NAVpilot ad
un sistema di ausilio
alla navigazione che
emetta in uscita i dati di
posizione. Selezionare
[AUTO Avanzato: ON]
dal menu, quindi
azionare NAVpilot

Modo AUTO
DaIIa modalité manuale

Modo STBY

Dalla modalita AUTO
e dalla modalita NAV »~

- B e

Governo Governo
dellimbarcazione dell'imbarcazione
con il timone. sulla rotta desiderata.

Modo NAV come in modalita
\AUTO. D

Modalita NAV disponibile.
Selezionare la modalita di

* manovra.

> ’rWaypomt > A & 0
NAV (Economico)
NAV (Preciso)

Auto

0

Selezione della
destinazione sul

,¢ Governo manuale
dell’ imbarcazione

Come evitare imbarcazioni, ostacoli
Nella modalita STBY e/o NAV

%(\)\0 E

kRiIasciare dopo aver evitato I'oggetto.

Operazione in modalita di sicurezza timone
(disponibile con unita di comando e

Accu-Steer FPS 12 V/24 V). .ﬁ.
Y,

Ruotare il timone per evitare I'oggetto.

~
o e I "&Q\
Selezionare tipo di virata.
(Vedere di seguito)

ﬁﬁbm(-b P\4>,84>P®4>®S4>64>64>®4>@4?:

Come utilizzare le virate preimpostate

Il tasto [ ] offre la possibilita di
eseguire diverse virate, movimenti.
P: a «sinistra»

S: a «dritta»

Virata utente Virata utente Virata a orbita Virata a spirale Virataa 8 Virata

(Impostazione  (Impostazione a zig-zag
\predefinita: 180°) predefinita: 90°) Y,

Comando GC-001 con interfaccia gestuale ~

Inserimento/disinserimento del controllo remoto : Commutazione tra le modalita AUTO e STBY

Pressione prolungata tasto MENU. | ' Premere STBYtasto /AUTO %
________________________________________________________ | per passare dalla modalita

Procedure di associazione AUTO a STBY e viceversa.
Su NAVplIot -300

Su GC-001
Inserire la batteria e verificare che Accendere e selezionare il menu [RC Wireless] dal
menu [Installation].

il controllo remoto sia acceso.

Selezionare il controllo remoto dall’elenco delle

Selezionare il menu [Pairing]
e quindi selezionare [YES]. apparecchiature e la procedura di associazione
puod considerarsi terminata.

Interfaccia gestuale . o T T T .
1. Puntare la rotta corrente con il controllo remoto. 3. Virare a sinistra. 4 1.Punto verso??rijlg.

2. Premere tasto GESTURE. @ _v-virarea
3. Puntare la direzione desiderata per /
governare I'imbarcazione con il controllo remoto.
4. Rilasciare tasto GESTURE e NAVpilot-300

>

®
N

Cancellare

\_havigatore GPS. verso il waypoint. Y,

indirizzera I'imbarcazione nella direzione indicata.

Se questo accade — -
h m I Manovra difficoltosa del timone da
Lo schermo dell’'unita di controllo. |,,/e dell’unita di controllo con

evuoto. . modalita Auto attiva.

- Premere il tasto IO pil volte e~ Eseguire I'impostazione dei limiti del
regolare la luminosita. timone e la prova timone sul menu di

impostazione Dockside, nel menu

Installation.

\_

I

. . 1\
Come visualizzare
il menu Installation:
Sullo schermo STBY

display
Premere
o % Q\ senza

rilasciare
+

La rotta visualizzata dalla bussola
€ in contrasto con la bussola
dell’imbarcazione.
- Bussola non tarata.
Eseguire I'impostazione della
bussola nel menu Sea trial, nel

NAVpilot non esegue funzioni
avanzate di modalita automatica.
- Nessun dato di posizione.

Premere

Verificare che la sorgente di posizione L
emetta in uscita i dati richiesti.

3 volte
—/

\menu Installation.




Funcdes das teclas

AUTOPILOT

voselo NAVpilot-300

Manual do operador

VAVDI/OE

Afinalidade deste manual é apresentar os
procedimentos basicos de operagéo deste
equipamento. Para informagdo mais
detalhada, consulte o Manual

do Operador e 0 Manual de Instalago.

Todas as marcas e nomes de produtos
s30 marcas comerciais, marcas
comerciais registradas ou marcas de
servico de seus respectivos proprietarios.

Ligar o equipamento;

Pressionamento longo**:
Desligar o equipamento.

Modo STBY*: Alterar
a o ecra principal da
caixa de dados.
Modo AUTO e SABIKI™*;
Virar o barco para bombordo
em 1 grau.

- Pressionamento curto*:

abrir a janela de ajuste do brilho.

+ *: Pressionamento curto

~

Pressionamento curto™:

Abrir o menu Rotagéo.

, Pressmnamento longo**;
. Abrir/fechar o menu do usuario.

. **: Pressionamento longo !

-

Modo STBY*: Quando

Modo STBY*: Alterar a o

sub ecra da caixa de dados.

Modo AUTO e SABIKI™*: Virar o
+ barco para estibordo em 1 grau.

-------------------- SPRELELEELELS odestinondoestd vt oeo oot
Modo STBY**:  definido (Navegador GPS), ! Modo STBY™":
Entrar em modo NFU ' entra em modo AUTO. | Entrar em modo NFU
(PORT) ' Quando o destino esta } (STBD) .
Modo AUTO e SABIKI™*: ' definido (Navegador GPS), | Modo AUTO e SABIKI™*: Virar o
Virar o barco para bombordo  abre a janela de selegdo do | barco para estibordo em 10 graus.
em 10 graus. » modo de navegacao. © Outros modos**:
Outros modos**: : Outros modos*: Entrarem | Modo Desvio (STBD)
\Modo Desvio (PORT) ' modo STBY. ;

_J/

Como ajustar o brilho

Brilho do Painel

] (=] [ [ ]|
* Brilho E
. cEEEN a ou
\Pressmnamento curto @BFechar Q\

AL\
EQ\ (Ajustar o brilho do ecra

(Ajustar a |Ium|nagao
do painel.)

Como desviar de barcos, obstaculos
No modo STBY e modo NAV

ou

Operacdo no modo de leme seguro N
(Disponivel com a unidade atuadora

de 12 V/24 V Accu-Steer FPS.) i $ E

Girar a roda do leme para desviar do objeto. /

£, > IR, o ALY "‘PQ\

Selecionar o tipo de viragem. (Veja abaixo)

\_ Soltar apds desviar do objeto.

Como usar as viragens predefinidas
Atecla [ (ST | permite varios
tipos de movimentos e viragens.

P: para “bombordo”
S: para “estibordo”

n(-bnSpr\Qb,SQb PG(P@ > 64)64) %4)@4):

Viragem do Viragem do Viragem Viragem em Viragem em Viragem em
usuario usuario em orbita espiral forma de 8 zigue-zague
(Configuragdo  (Configuracao

\_padrdo: 180°)  padrdo: 90°) Y,
Controle por gestos GC-001 ~N

' Alternar o modo AUTO e STBY @

Ligar/desligar o controle remoto
Pressionamento longo w Pressionar a tecla STBY/AUTO para alternar do
da tecla MENU. modo AUTO para o modo STBY e vice-versa.

Procedimentos de emparelhamento
No GC-001

Inserir uma bateria para confirmar se
o controle remoto esta ligado.

No NAVpilot-300
Ligar e selecionar o menu [RC Sem Fio] do
menu [Instalagao].

Modo STBY,

A partir do modo AUTO
e do modo NAV %

Modo NAV

>

Selecionar
o destino no
\_ havegador GPS.

Como selecionar um modo de navegagao

Modo AUTO

A partlr do modo manual

w - e

Navegar o barco com Navegar o barco
aroda do leme.

segundo o curso

[Para obter o modo

auto avancado,
conecte o NAVpilot a
um equipamento
auxiliar de navegacao
que mostre dados de
posicao. Selecione
[AUTO vangado: Ligar]
no menu; em seguida,
opere o NAVpilot no

)
J
)

modo AUTO.

desejado. \_ )
f . O modo NAV esta disponivel. m
Wayp0|nt Selecione 0 modo de Q\
’ ’ * * navegagao. * ou

4

Navegar o barco
manualmente na
direcdo do waypoint.

SE0

NAV (Economia)
NAV (Precisao)
Auto

Cancelar

=

Selecionar o menu [Pairing] =» Selecionar o controle remoto do equipamento
_eselecionar [YES]. ~listado para concluir o emparelhamento. |

Operacoes por gestos _ 4 1. Aponte para a proa.

1. Apontar na direcdo do rumo < Guinar & 3 Guinar
atual com o controle remoto. Bombordo Estibordo

2. Pressionar a tecla GESTURE.
3. Apontar na diregdo desejada para virar
0 proprio barco com o controle remoto. 2,4

\_4. Libertar a tecla GESTURE e o NAVpilot-300 fara a viragem segundo a dire¢do apontada. /

Ecra da unidade de controle

A unidade atuadora vira o leme \

em branco. todo quando o modo Auto estd — N
- Pressionar a tecla ativado. M‘!omenu

vérias vezes e ajuste o brilho. - Realizar a configurago do limite de Instalacgéo:

do leme e o teste do leme no Na tela STBY

Bussola de rumo exibida nio menu de ajuste No porto, no Pressionar
esta de acordo com a bilssola menu de Instalagao. %\ € manter a tecla
da embarcacio. ] ) pressionada
- Bassola n&o calibrada. NAVpilot ndo avanca *

Realizar a configuragéo da automaticamente. Pressionar

bussola no menu Prova de mar, - Sem dados de posig&o. 3 vezes

s

Verificar se a origem da posi¢ao
esta transmitindo esses dados.

no menu de Instalagao.




Formalet med denne vejledning

FURUNO AUTOPILOT WAVDIOt orat beskiive den arndiesgoence [l Sadan undviges bade og forhindringer ~

Brara . g“sdfgfﬁfﬁm‘tv'g‘l | STBY tilstand og NAV tilstand Botonna | safe hamtistand e
Model NAVp I I Ot-3 0 0 Alle meerke- og produktnavne er eller ﬁ (Funktionen er tllgaangellg med Accu-Steer -ﬁ'
rgegislrerede varemaerker eller Q\ FPS 12\//24\/ St reenheden_)
BI’U 'I d H tienestemaerker tilhgrende deres . . . Yy i . .
gervejledning respekiive ejere. \_ Slip, nar objektet er undveget. Drej roret for at undvige objektet. /

Hovedfunktioner G, ; N Sadan bruges forvalgte drej ~
BER Hurtigt tryk*: / N \ - Hurtigt tryk*: Tasten [ [&¥2F ] giver adgang til > IR cller AT® *ﬁ
Teender systemet, abner : [l Abn drej-menuen. forskellige drejninger og bevaegelser. Q\ Q\ Q\ Q\
vinduet til justering af lysstyrke. i Langvarigt tryk**: P: til »bagbord« Vaelg drei-type
Langvarigt tryk**: Sluk for . Aben/luk brugermenuen. S: til »styrbord« g arep-type.
. (Se nedenfor)
systemet. |
___________________________________ ‘ ‘ «> ' ;«» > > <
STBY funktion* Skift | . AEF STBY funktion®: Skift A\ , 0 ’O‘ g d “ b “ Q “« @ < ’X
display for hoveddata- | === A ! display for subdataboks. | | Brugerdefineret Brugerdefineret Cirkeldrej Spiraldre; 8-tals drej Zigzag
boks. . T Hurtigt tryk . AUTO og SABIKI™ funktion*: | | drej (Standard-  drej (Standard- -drej
AUTO og SABIKI™ funktion*: | -Langvarigttryk ' prejpaden 1 grad til styrbord. indstilling: 180°)  indstiling: 90°) y
Drej baden 1 grad til bagbord. ! STBY funktion*: —
___________________________________ ; X IWU I (e R UL e S B D cvzegelsesbetjening GC-001 N
STBY funktion**: Ga . hvis destinationen ikke er : STBY funktion**: . — E - 0
{il NFU (PORT) tilstand inditillet | Gé til NFU (STBD) Ieendslukfiernbetieningsenned. : Skiftmellem AUT L1BY funktion
AUTO og SABIKI™ funktion*: | (GPS-navigatoren). ' tilstand Langvarigt tryk MENU tasten. w Tryk STBY/AUTO tasten for at skifte fra
Drej baden 10 grader til ! Abn tyrefunktionsvalg-vinduet, : AUTO og SABIKI™ funktion*: i AUTO funktion til STBY funktion og omvendt.
bagbord.  hvis destinationen er + Drej baden 10 grader til | e — T
Andre funktioner**: Vindstillet i styrbord. Paelrrlngsprocedure . .
Undvige (PORT) tilstand ' (GPS-navigatoren). ' Andre funktioner**: Pa GC-001 Pa NAVpilot-300
| Andre funktioner*: Ga til | Undvige (STBD) tilstand llzeg batteri og kontroller, at Teend og veelg [Tradles RC] menuen
\_ ' STBY tilstand. ! ) fiernbetjeningen er slaet til. fra [Installations] menuen.
Sadan justeres lysstyrken ~N Veslg [P ]* v
— VIR, ller ZIIR (Juster panel-lysdzemper. 2elg [Pairing] menuen, Veelg fiernbetjeningsenheden pa udstyrslisten
Y. - | oseEs [: N Ouusterpanellysdzomper) 11 ogvaig [YESL. * _-nuerparmingenudfert.
Lysstyrke —
coNEEN Q eller E (Justér lysstyrke pa display.) Beveegelsesbetjening ‘1 Peg mod bov.
- 3. Bagbord drej 3. Styrbord d
kHurtlgt tryk 2B Q\ Q\ 1. Marker nuveerende kurs med fjernbetjeningen. _ g 4 yr or re.
Sadan vaelges en styrefunktion 2. Tryk GESTURE tasten. @ (
XUTO forkiom e \\ 3. Peg i den gnskede retning for at styre
STBY funktion, LY 1Y IUnkiion, For avanceret fartgjet med fiernbetjeningen. -
FRA AUTO funktion - ﬁl“Atgg'i'lzttatﬂgl skal 4. Slip GESTURE fasten. |
uvi ilot- styre i den pegede retning.
°g NAV funktion navigationsudstyr, som N\ P Y Peg g -
kan sende positionsdata. Hvis dette sker... S —— o
Veelg [Avanceret auto: Til] . Styreenheden laegger roret hardt
fra menuen, betjen Kontrolehedens display er tomt. over. nar Auto bliver aktiveret (M
E— Styr baden  Styr baden pa derefter NAVpilot som - Prgsknap flere gange for " Gennemfer rorudsvings- installationsmenuen:
NAV funktion med roret.  @nsket kurs. \_i AUTO funktion. y at justere lysstyrke. opsaetning og ror-test | STBY visning
o i Dockside-opsaetningsmenuen
Kompaskursen pa displayet er under installationsmenuen. Tryk og
fW it NAV-tstand ertigangeli. TA ikke den samme som pé badens hold nede
ATy aypoin ianden O e NAVpilot slar ikke il automatisk. +
. - Kompasset er ikke kalibreret. - Ingen positionsdata.
. I3 NAV (@konomi) ot gen positionsaata Trvk
Vfaelg destination ,’ Styr baden "EQ\ > EB NAV (Pracision) > eller Gennemfgr kompas-opsaetning i Kontroller, om positionsenheden Q\ 3?;Iange
_ Q mod waypoint B Ao Y 1> 4 Sea Trial-menuen under overfgrer data. q )
\ GPS-navigatoren. manuelt. Annuller Q\/ \installationsmenuen. J




FURUNO AUTOPILOT afllsl: @ owndissssnce avananncen |l HUr man kringgar andra batar, hinder

av utrustningen. For mer information,

‘se?rlmlv?ndarmanuellloch | STBY-Iage och NAV-Iage AnVéndning vid sakert rOder-lége L% )
-3 0 0 Alla mérkes- och ;oduktnamn eller (T|||gan9|lg med Accu-Steer %
MOde" N AV p I I ot ar varumarken, re%istrerade %Q\ %\ FPS 1 2V/24V-drivenheten.)

varumarken eller serviceméarken

Bruksanvisning R \__Slapp efter att hindret har kringgétts. Vrid rodret for att kringga hinder.

Viktiga funktioner e N D - 2, Anvanda forinstallda manovrar ~
WA Kort tryckning™: = sercs ™ Kort tryckning™: Knappen [ (87 ] tillhandahaller > XIR cicr £C% » 5
Strdommen slas pa, N 1 Oppnar girmenyn. olika girar och mandvrer. Q\ Q\ Q\ Q\
fonstret for installning av : Lang tryckning**: P: at "babord" s .
. " T ! Valj typ av gir

ljusstyrka 6ppnas. P g pocos ' Oppnar/stanger anvandar- S: at "styrbord" J typ av gir.

Lang tryckning**: ===l ' menyn. y (Se nedan)

Strommenslasav ............. .................................... ﬁ«»ﬂ 4>P\ 4»,1»@4»@4»64»64»%4»@4» S

\?ilr?:g:geav: Andra ! * Kort tryckning m a:gxgear?(;v Andra Giralterna.tiv egen Giralterna.tiv egen Qiralternativ Giralternativ Gi(alternativ Qiralternativ
huvuddataruta. 5 ** | ang tryckning ' underdataruta. (Staondardmstallmng: (St{gndardmstallnmg: cirkel spiral 8-figur sicksack

AUTO och SABIKI™ -lige*: """"s;'féﬂag; ---------- | AUTO och SABIKI™ -lage*: | \180) 90°) )

Styrbaten 1 grad atbabord. - &l om destinationen | SYT PN T rad At styrbord. | YRR N CTORToR . N

. e i inte ar instélld ! N - — | — -
STB.I'II\]“,?S : . (GPS-navigator), ga till : gTBm\ﬂ?S STBDVA Sténga av/pa fiarrkontrollen. ©FF - -
ati © AUTO-lage. : at (STBD)-1age. | | | ang tryckning pa MENU- knappen. | Tryck pa STBY/AUTO- knappen for att véxla
g ™ *. 1

,(Ol‘DUOT%r)_laI?gABIKITM liger. | Nar destinationen &r | QPTSO?CthAB"gI -lage™: i mellan AUTO-l&ge och STBY-I4ge, och vice versa.

S oc -lage” . jnstilld (GPS-naviga- DV bPatenivgrader | b s m—— T e
tyr baten 10 grader " tor), oppna fonstret for | at styrbord. Parkopplingsprocesser
at babord. : ! = . Ovriga lagen**; 2 s :
% P — . val av styrlage. ' Krinaad (STBD -4 Pa GC-001 Pa NAVpilot-300
K‘.’"gao agggT- ” " Ovriga lagen*: Ga till  : Kringga ( ylage. Satt i ett batteri och bekrafta Sla pa och valj [TradIos fiarrkontroll-menyn
\_ ringga ( )lage. . STBY-lage. i ) att fjarrkontrollen ar paslagen. fran [Installationsmeny].
Andra ljusstyrka ~ v v
Pansidmmer 5 ‘IIQ\eller ﬂ?é\ (Justera panelens belysning.) Vlj [Pairing]-menyn - Valj fiarrkontrollen fran utrustningen
“‘Q\ - | EEEEE - och dérefter [YES]. i listan och parkopplingen &r slutford.
o Justera ljusstyrkan | [ eme—— T s T S e
Kort tryckning mi.vténg = QQ\ eller EQ\ E)é displa§/en.)y Rorelseanvandning,, 1. Pekar mot foren. 3. Styrbord
\ — = | 1.Peka i den nuvarande kursriktningen med fjarrkontrollen. .

Valja styrlage ~ | 2. Tryck p4 GESTURE- knappen. @ 3. Babord gir.

STBY-age. AUTO-lage. (‘Fér avancerat auto-|ége,\ 3. Peka i fartygets 6nskade riktning med fjarrkontrollen. 13
Fan AUTO-lage Fran manuellt lage anslut NAVpilot till ett 4. Slapp upp GESTURE- knappen sa kommer (85"
och NAV-Iage navigeringshjalpmedel \_NAVpilot-300 att styra mot den nskade riktningen. '

som ger positionsdata. -
% Valj [Avancerat AUTO: om detta hander. Drivenheten vrider hart pa )\
PA] fran menyn och Kontrollenhetens display &r tom. Z4or"nar Auto aktiveras. — N
anvand darefter — Tryck pa JIFEIR knappen flera BT —— Visa
Styr baten Styr baten till Utfér konfigurering av )
NAVpilot som vid géanger for att justera ljusstyrkan derbearansni h Installationsmenyn:
NAV-Iage. med rodret. onskad kurs. | AUTO-lage. ) . ;8d§;tees%r§gslglsr:gllcr)1?ng g Pa STBY-displayen
Den visade kompasskursen kaj-konfigurationsmenyn, o7~ Tryckoch
f , NAV-lage tllgangligt. TA stdmmer inte 6verens med i Installationsmenyn. Q\ hall ned
i Pl Waypomt Valj styrningslage. Q\ far&ygskomgassent m ; NAV|g||0t gér inte vidare +
— ’ onomi — Kompassen ar inte kalibrerad. automatiskt.

Vélj destination » Styr baten "%\ > g Y EE'fecision)) > eller Genomfor kompassinstallning — Inga positionsdata. ?Q\ -3“'}’;':] o

pa _ Q manuellt mot Auto i Sj6test-menyn, i Kontrollera att positionskallan | ganger |
\GPS-nawgator. en waypoint. Avbryt Q\ Y, k Installationsmenyn. skickar dessa data. j




Mélet med denne

FURUNO AUTOPILOT /_@!fﬂ@' brukerveiledningen er & gi en kort Slik unnviker man béter, hindringer

N AV - I E{ﬁ?;’j%gﬁ{}%ﬁf{{;”ﬁ;ﬁ%@%ﬁj | STBY-modus og NAV-modus Drift i Safe Helm-modus IR )
- el\erinstallaéjonsmanualen. e”er (Tllgjengellg med ACCU-Steer %
Modell PI ot 300 He mote og o o aQ\ EQ\ FPS 12V/24 V stasjonsenhet.)
Brukerveiledning hidtideriiodll) \  Stopp nar objektet er unnveket. Drei rattet for & unnvike objekt. /
Ngkkelfunksjoner : 2 W, Slik bruker du forhandsinnstilte svinger ~\
Kort trykk*: | B2 Kort trykk*: Tasten [ (SE7F ] gir ulike > XIRcler ALX » 5
Sla pa strem; apne : Viser svingmenyen. svinger, bevegelser. Q\ Q\ Q\ Q\
lysstyrkejusteringsvinduet. i Langt trykk**: Apne/lukk B: til "babord” Velg svingtype.
Langt trykk**: SI& av stremmen.i i brukermenyen. S: til "styrbord” (Se nedenfor)
* 77777777777 imSTBYmOdUS*Z Endre P,‘ '4»‘ \s, P N S<->P< :>4>< >S4>64>64>®P 4»084»
ﬁTBEg’?%uT( : Endre : underdataboksvisning. \ , ’ . X
AUTO O;eABI?(IaTMO svcljsnlglg. + AUTO og SABIKI™ modus*: Brukersving Brukersving Banesving Spiralsving Figur 8 Sving  Sikk-
.09 modus . Styr bat til styrbord med (Standardinnstilling:  (Standardinnstilling: sakksving
Styr bat til babord med 1 grad. ' 1 grad 180°) 90°)
. * Kort trykk ; ' o J
__________________________________ L cbangttrykk ] el
STBY modus™**: i STBY modus*: i STBY modus**: X fi kontroll E kift Il A '_|' T_BY-
Ga til NFU . O Nar destinasjonen | &9 Ga til NFU 218 pa/ay flemkontiol |, _Skift meflom ALTO 09 STBV-modus
(PORT)-modus ' ikke er satt (GPS-naviga- | (STBD)-modus Langt trykk MENU. @9 Trykk pa STBY/AUTO knapp for & veksle mellom
AUTO og SABIKI™ modus*: : tor), ga til AUTO-modus. @ AUTO og SABIKI™  AUTO-modus og STBY-modus og vice versa.
Styr bat til babord med ' Nar destinasjonen er satt | modus*: Styr bat til Kbl """"" d """""""""""""""""""""""""""""""""""""""""""
10 grader. ' (GPS-navigator), apne . styrbord med 10 grader. w . .
Andre moduser**:  vinduet med styremodusvalg.: Andre moduser*: Pa GC-001 . Pa NAVpilot-300 _
Dodge (PORT)-modus . Andre moduser*: Ga til ' Dodge (STBD)-modus Sett inn et batteri og stadfest Sla pa og velg [Tradlgs RC]-menyen fra [Installasjonsmeny].
ge ( ) . ge ( )
\_ ' STBY-modus. i ) | om fiernkontrollen er slatt pa. ¥
Hvordan justere lysstyrken ~N N v > Velg fiernkontrollen pa utstyrslisten
pp— ; mq\eller (Juster panellysdemper.) Velg [Pairing] meny og velg [YES]. — na er kobling fullfart.
] (] [ [ [ ]] = | —— T T T T T T T T T T T T e
> ey ‘o . Bevegelsesbetjening 1. Peker mot baugen.
kKort trykk — QQ\ eller ﬁg\ (Juster skjermens Iysstyrkeﬂ 1. Marker navaerende kurs med fiernkontrollen. 3. Babord sving. f 3. Styrbord sving.
Sic vol 2. Trykk pa GESTURE. (&
ik velger du styremodus —— pZ N) | 3. Peki gnsket retning for & styre eget
STBY modus éy-mp-dﬁ“-i g For avandsert by fartoy med fjernkontrollen.
Fra AUTO-modus s~ o o e 4. Slipp GESTURE tastenog _ _
og NAV-modus navigeringsutstyr som || pro- 2~ STyTes | pext rering. —
? > > ? gir posisjonsdata. Velg Hvis dette skjer...
O\ O\ | [Avansert AUTO: PA] - . )
fra menyen, bruk Kontrollenhetsvisning er tom. Styreenheten le ger rattet hardt Slik viser du
Styr bat Styr bat mot deretter NAVpilot som — Trykk tasten flere W 4 | installasjonsmeny:
med ratt. gnsket kurs. i - anger og juster brilliancen. — Gjennomfer rattutsvingsoppsett- i
AV modus \] AUTO-modus. J gangerog) og ratt-test i Dockside- On STBY visning
) Vist kompasskurs stemmer oppsettmenyen under Trykk og
Tvei NAV-modus er tigjengelig. ikke overens med batens installasjonsmenyen. Q\ hold
A i o Velpunkt Vennligst velg styre-modus. m@\ st:zrekompass. ) . . . +
—l , ? — Kompass ikke kalibrert. NAVpilot slar ikke til automatisk. .
Velg > ‘Styrbat > Q\ P | B N ineooon | sller Gjennomfer kompassoppsett ~ — Ingen posisjonsdata. : grzzlrigp:r
destinasjon pa manuelt mot B Ao i Sea Trial-menyen under Kontroller om posisjonsenheten | )
\ GPS-naVlgatOr Ve|punkt Kanseller / \ |nsta”asjonsmenyen OVeerrer data j




AUTOPILOT

Malli NAVp"Ot-300

Kayttajan opas

VAVDI/OE

Téassé oppaassa kuvataan
laitteen peruskayttd. Tarkemmat
tiedot I6ytyvat kayttoohjeesta ja
asennusohjeesta.

Kaikki merkki- ja tuotenimet ovat
omistajiensa tavaramerkkeja,
rekisterdityja tavaramerkkeja tai
palvelumerkkeja.

Lyhyt painallus*:
Kytkee virran paalle,

Pitka painallus**:
Katkaisee virran.

STBY-tila*: Vaihtaa
AUTO- ja SABIKI™- tila*:

Ohjaa alusta paapuuriin
1 asteella.

STBY-tila**: Siirtyy
NFU (PORT) -tilaan.
AUTO- ja SABIKI™- tila*:
Ohjaa alusta paapuuriin
10 asteella.
Muut tilat**: Vaisto

avaa kirkkauden saatoikkunan.

paatietoruutunayttoa.

AT A T
N

' ~ SETCSE

: *: Lyhyt painallus
**: Pitka painallus

STBY-tila*:

: Kun méérénpaata ei
1ole asetett (GPS-navigoin- .
' tilaitteesta), siirtyy

r AUTO-tilaan.

' Kun maaranpaa on

'asetettu (GPS-navigointi-

' laitteesta), avaa ohjausti-

; ‘I’ STBY-tila*: Vaihtaa

| AUTO- ja SABIKI™ tila*:
: Ohjaa alusta tyyrpuuriin

T

'
-

. -tilaan

i AUTO- ja SABIKI™- tila*:
Ohjaa alusta

i tyyrpuuriin 10 asteella.

Pitka painallus™*:
Avaa/sulkee kayttajavalikon.

~

Lyhyt painallus*:
Avaa kaannosvalikon.

alltletoruutunayttoa

asteella.
STBY-tila**:
Siirtyy NFU (STBD)

(PORT) -tila ' lan valintaikkunan. . Muut tilat™:
\_ ' Muut tilat*: Siirtyy STBY-tilaan. : Vaisto (STBD) -tila )
Kirkkauden saataminen - .
Népp. Himmenys ta' ” (Saataa nappalnten
| O > (] [ [ ][] Q\ himmennysta.)
W 7 i Q o
\Lyhyt painallus — Q\ tai Q\ (Saataa nayton kwkkauttaj
Ohjaustilan valitseminen N
STBY-tla LUlOdla, (" Ota kehittynyt D
AUTO-tilastaja oy Myugfllsesta tilasta | automatiikkatila kayttoon
NAV-tilasta yhdistamalla NAVpilot
navigointiapuvalineeseen,
? > > Y= joka antaa sijaintitietoja.
Q\ Valitse [Edistynyt auto:
. . ON] valikosta ja kayta
———— Ohjaa alusta  Ohjaa alusta . < <
NAV:tila_ ruorilla. halutulla kurssilla. sitten NAVpilotia
AUTO-tilassa.
g J
NAV-tila on kaytettavissa.
: ’fRelttl piste Valitse ohjaustila. mQ\
Valitse - R - ? > 3 NAV (Tarkka) = tai
maaranpaa ,“ Ohjaa alusta Q\ BB NAV (Sdststiia)
GPS-navigoin- manuaalisesti huo %\
\_ filaitteesta. kohti reittipistetta. — )

Alusten ja esteiden vaistaminen
STBY-tilassa ja NAV-tilassa

QQ\ tai EQ\

\_ Vapauta, kun kohde on vaistetty.

Kaytto turvaruoritilassa )

I oy
(Kaytettavissa tarkkuusohjauksen

FPS 12V/24V -kayttdyksikalla.) %

K&anna ruoria vaistadksesi kohdetta. /

%\ »ﬁg\

Valitse kaannoksen tyyppi. (Ks. alla)

Esiasetettujen kdanndsten kaytto

[ ]-ndppéaimen kautta voit
aktivoida erilaisia kdanndosliikkeita.
P: paapuuriin

S: tyyrpuuriin

n > nspr\ﬁbfsﬁbpgibgsilbb(bﬁ('b%4> Ojﬁb:

2. » ¥ tai
% ™

Kaytt.kdannds  Kaytt.kdannds Kiertokdannds Spiraalikdannds Kahdeksikko Siksak-

k(OIetusasetus: 180°) (Oletusasetus: 90°) kéénnésj
Liike-ohjain GC-001 ~

Rauko-o| :jalmen virran

 AUTO- ja STBY-tilan vaihtaminen
kztkeminen 'la sammuttaminen ;

Paina STBY/AUTO -nappainta
Pitka painallus MENU -nappainta. &8 | Vaihtaaksesi AUTO-filasta ) Uiod

STBY-tilaan ja painvastoin.
Parin muodostaminen NAVpilot-300:ssa
“GC-001:ss3 Kytke virta ja valitse _
Aseta paristo ja vahvista, etta {kzgﬂﬁhosnvl;ﬁkl&(&saad|n]-vaI|kko
kauko-ohjain on kytketty paalle. '
4 v

Valitse kauko-ohjain laiteluettelosta,

 Valitse [Pairing]-valikkoja valitse [YESL. " piin parin muodostaminen on suoritettu.
Tommioen Kavis 1. Osoittaa kohti keulaa. 4 3. Kaannos

S @\ ——4, Paapuuriin
1. Osoita kauko-ohjaimella nykyiseen keulasuuntaan. ¢ \ p

2. Paina GESTURE -nappainta.

3. Osoita haluttuun suuntaan ohjataksesi
omaa alusta kauko-ohjaimella. 24 &

\ 4. Vapauta GESTURE -n&ppain, niin NAVpilot-300 ohjaa osmtettuun suuntaan.

3. Kééanés \
tyyrpuuriin N

Jos tama tapahtuu...

J
N\

Ohjausyksikon néaytossa ei ndy Ruoriyksikko ohjaa perasimen ( Asennus-valikon

mitaan. Iait:aar! kun AUTO-tila néyttiminen:

- Paina nappaintd useita  aktivoidaan. _ NAyt6ssaSTBY
kertoja ja saada kirkkautta. - Tee perasimen raja-asetukset -

ja perasintesti asennusvalikon P.al_r}a Ja

Naytetty kompassisuunta ei ole satama-asetusalivalikossa. Q\ pida

yhdenmukainen aluksen painettuna

kompassin kanssa. Kehitt Ij_tAUTQ-tiIa ei toimi. +

- Suorita kompassiasetukset - Sijaintitietoja ei ole. Paina
asennus-valikon Tarkasta, etta sijaintilahde %\ 3 kertaa

\_merikoeajoalivalikossa. lahettaa naita tietoja. .

Pub. No. MLG-72840-B
(1712, TASU) NAVpilot-300
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